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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg.
W ramach prac remontowych przewiduje si¢ nast¢pujacy zakres robot:

Wymiana okien i drzwi w cze$ci istniejacej.

Montaz stolarki okiennej i drzwiowe;j.

Montaz stolarki drzwiowej 1 okiennej przeciwpozarowe;.
Montaz rolet przeciwpozarowych.

Montaz witryn.

Montaz parapetow wewnetrznych.

Montaz $cian harmonijkowych sktadanych

Dostawa 1 montaz klap oddymiajacych.

Dostawa i montaz systemowej $cianki z drzwiami z laminatu
kompaktowego HPL w pomieszczeniach sanitariatow.
Dostawa i montaz wytazu dachowego.

YV VVVVVVVYY

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych Robot sg
przedstawione w Dokumentacji Projektowej.

1.4. Nazwy i kody.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z
obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania ogolne”.

1.6. Ogdélne wymagania dotyczgce roboét budowlanych.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich
zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji
zarzadzajacego realizacja umowy.

1.6.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.6.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST — 0 ,,Wymagania
0golne”.

1.6.3. Ochrona przeciwpozarowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
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1.6.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.6.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.6.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.6.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.6.8. Zabezpieczenie interesow osob trzecich.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogdélne wymagania dotyczqgce materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.3. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Stolarka drzwiowa Wewnetrzna.

Zgodnie z zaleceniami ZUAT-15/111.16/2007 ,,Rozwierane drzwi wewngtrzne:
wejsciowe 1 wewnatrz lokalowe z drewna, materialow drewnopochodnych, tworzyw
sztucznych 1 metali, ogélnego stosowania oraz o deklarowanej klasie odpornosci ogniowej
1 /lub dymoszczelnosci.”

Klasa
wytrz Kategor’|a C e . Przyklad zastosowania drzwi
ymalo | warunkow Objasnienie
, . . wewnetrznych
sci eksploatacji
drzwi
- wewnatrzlokalowe w budynkach
Drzwi uzywane zamieszkania zbiorowego i
czesto, przewaznie | uzytecznosci publicznej o duzym
nieostroznie, gdzie | natgzeniu ruchu;
o istnieje duze - wewngetrzne wejsciowe w budynkach
3 Ciezkie ., . - .
prawdopodobienstw | mieszkalnych wielorodzinnych
0 wypadku lub powyzej 5 kondygnacji, budynkach
niewlasciwego uzytecznosci publicznej o duzym
uzytkowania natezeniu ruchu (duze biura, urzedy,
szkoty, przedszkola, szpitale,
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przychodnie, hotele itp.), budynki
zamieszkania zbiorowego, domy
studenckie, domy rencistow, internaty,
koszary itp.), magazyny i zaktady
przemystowe z wykwalifikowanym
personelem

— Wymiary, kierunek otwierania, material, sposob wypetnienia, okucia i
wyposazenie zgodne z Dokumentacjg Projektows.

— Skrzydto drzwi wyposazone w zamek z wktadka patentowa, komplet kluczy,
klamke metalowsa, uszczelki;

Uwaga:
Przed realizacjg zamowienia nalezy dokonac szczegélowych pomiarow przez Wykonawce
robot.

2.4.2. Stolarka drzwiowa zewnetrzna.
Zgodnie z zaleceniami ZUAT-15/111.13/2005 ,,Drzwi rozwierane zewngtrzne”.

Klasa Kategoria
drzwi warunkow Objasnienie Przyklad zastosowania
eksploatacji
I - budynki mieszkalne wielorodzinne
Drzwi uzywane L
" powyzej 5 kondygnacji;
czesto, przewaznie - , . .
. " . - budynki uzytecznosci publicznej o
nieostroznie, gdzie . i o
o . duzym natezeniu ruchu ( duze biura,
o istnieje duze .
3 Cigzkie . urzedy, szkoty, przedszkola, szpitale,
prawdopodobienstw ) : X
przychodnie, hotele itp.), budynki
0 wypadku lub . o
. L zamieszkania zbiorowego, domy
niewtasciwego ) 2
) . studenckie, domy rencistow, internaty,
uzytkowania .
koszary itp.),
—  Wspotczynnik przenikania ciepta Ugmax < 1,3 W/m2K.
— Wymiary, kierunek otwierania, material, sposob wypetienia, okucia i
wyposazenie zgodne z Dokumentacjg Projektowa.
— Skrzydto drzwi wyposazone w zamek z wktadka patentowa, komplet kluczy,
klamke metalowa, uszczelKi.
— Klasa odporno$ci ogniowej — wg. Dokumentacji Projektowe;j.
Uwaga:
Przed realizacjg zamowienia nalezy dokonaé szczegotowych pomiarow przez Wykonawce
robot.

2.4.3. Stolarka okienna z PVC.

Wg wymagan zawartych w: PN — EN 14351 — 1 ,,Okna i drzwi — norma wyrobu,
wlasciwosci eksploatacyjne cz.1: okna i drzwi zewnetrzne bez wlasciwosci dotyczgcych
odpornosci ogniowej i/lub dymoszczelnosci’.
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Wymagania dotyczace stolarki okienne;j:

— Sposob otwierania, kolor: — zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
— Z okuciami z mikrowentylacja 1 blokada btednego polozenia klamki.
—  Wspotczynnik przenikania ciepta Ugmax < 0,9 W/m2K.

Uwaga:

Przed realizacjg zamowienia nalezy dokonaé szczegotowych pomiarow przez Wykonawce
robot.

2.4.4. Parapety wewnetrzne.

Parapety wewngtrzne komorowe z PVC, w kolorze stolarki okiennej.

2.4.5. Sciany harmonijkowe

Wymiary Opis

Kolor profili i oku¢: standardowy RAL 7016;
Wypekienie: szyba hartowana 4 ESG /20TGI19005/ 4ESG

B=6 050, H=2 950 mm |U=1,1,

U=1,6 W/m2K;
Okucia systemowe w wykonaniu wewngetrznym;

Kolor profili i oku¢: Standardowy RAL 7016;
'Wypetnienia: szyba hartowana 4 ESG /20TGI9005/4ESG

B=6 050, H=2 780 mm  |U=1,1;

U=1,6W/m2K;
Okucia systemowe w wykonaniu wewnetrznym;

2.4.6. Klapy oddymiajgce.

Klapa dymowa jednoskrzydtowa o wymiarze SxH 160x170 cm. na podstawie stalowej
ocynkowanej H = 50 cm, ocieplona 50 mm welny mineralne;.

Przykrycie poliweglan mleczny gr. 16 mm. 4 komorowy U = 1,8 W/m2K

Klapa przystosowana pod sitownik elektryczny ZA -155/1000 BSY+HS Set 5A/ 24V.
Klasyfikacja obcigzenia $niegiem SL550 (550 N/m2).

Powierzchnia czynna oddymiania przy zastosowaniu owiewki Acz = 1,93 m2.

Ostona przeciwwiatrowa do klap

zestaw dwoch napedow 24V; 2x1500N; 1000mm; SA

Klapa dymowa jednoskrzydtowa o wymiarze SxH 140x150 cm. na podstawie stalowej
ocynkowanej H = 50 cm, ocieplana 50 mm welny mineralne;.

Przykrycie poliweglan mleczny gr. 16 mm. 4 komorowy U = 1,8 W/m2K

Klapa przystosowana pod sitownik elektryczny ZA - 155/1000-HS 2,5A/ 24V.
Klasyfikacja obcigzenia $niegiem SL550 (550 N/m2).

Powierzchnia czynna oddymiania przy zastosowaniu owiewki Acz = 1,51 m2

Ostona przeciwwiatrowa do klap

Naped zebatkowy 24V 1500N/1000mm, 2,5A
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2.4.7. Scianki HPL

Scianki systemowe wykonane z ptyty laminatowej HPL, gr. 13 mm, materiat
wodoodporny do stosowania w pomieszczeniach o dowolnej wilgotnosci;

Kolor — popielaty;

Okucia (gatka, rygiel, zawiasy — W tym jeden samozamykacz) na ocynkowanym

rdzeniu stalowym w otulinie z tworzywa sztucznego — kolor popielaty;

Profile mocujace aluminiowe anodowane w kolorze naturalnym;

Stopy w otulinie ze stali nierdzewnej;

Drzwi jednoskrzydlowe o szerokosci skrzydta — zgodnie z Dokumentacja

Projektowa,

Wysokos$¢ zabudowy — zgodnie z Dokumentacja Projektowa,;

Uwaga:

Przed realizacjg zamowienia nalezy dokona¢ szczegotowych pomiarow przez Wykonawce
robot.

2.4.8. Rolety pozarowe.

Naped — elektryczny
Kaseta kurtyny — galwanizowana blacha stalowa
Cigzar — ok. 36 kg/m?
Odpornos¢ ogniowa Wymiar
El 30 180x150 cm;
El 60 150x100 cm,;

2.4.9. Wylaz dachowy.

» Ofscieznica wykonana z wielokomorowych profili PVC wypelionych materialem
termoizolacyjnym.
» Termoizolacyjne skrzydto wyposazone w gumowg uszczelke.
» Kat otwarcia skrzydta do 60 °.
» Sprezyny gazowe, umozliwiajgce pozostawienie skrzydta w otwartej pozycji.
» Tasma antyposlizgowa na podstawie.
» Mozliwo$¢ osadzenia wytazu na dodatkowej podstawie XRD.
» Przeznaczony do dachow o kacie nachylenia od 0 = 5 stopni.
U =0, 67 WmK.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.
5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot, zgodnie z umowa oraz za jakos$¢
zastosowanych materialdow 1 wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
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5.2. Wbudowanie stolarki drzwiowej.

» Doktadno$¢ wykonania o$cieza powinna by¢ zgodna z wymaganiami robot
murowych. Odleglo$§¢ miedzy punktami mocowania o$cieznicy nie powinny by¢

wigksze niz 75c¢m, a maksymalne odlegtosci od narozy o$cieznicy — nie wigksze niz
30 cm.

» Szczeliny powstale pomigdzy os$ciezem a oScieznica po osadzeniu oscieznicy
w $ciany nalezy wypelni¢ na obwodzie materialem izolacyjnym (np. pianka
poliuretanowg).

5.3.Wbudowanie stolarki okiennej.

» Przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania oScieza i stan
powierzchni wegarkow, do ktorych ma przylega¢ oscieznica; w przypadku wad
W wykonaniu o$cieza lub zabrudzenia powierzchni nalezy oS$cieze naprawic
I oczyscic.

» Dopuszczalne odchytki wymiaréw otwordéw okiennych dla stolarki okiennej podano

ponizej:

Rodzaj $ciany i sposob Odchytki, mm Dopuszczalna rdznica
wykonania o$cieza Szeroko$é Wysoko$é dhugosci przekatnych, mm

Prefabrykowane §ciany

. . + 7
wielkowymiarowe, .3 +3 10
wyprawy pocienione
Prefabrykowane $ciany
pasmowe, wyprawy +6 +4 Nie sprawdza si¢
pocienione
Sciany murowane, +10 +10 10
wyprawa tynkowa

» Rozmieszczenie punktoéw zamocowania stolarki okienne;j:

Wymiary zewnetrzne | Liczba Rozmieszczenie punktow zamocowania
stolarki, cm punktow
Wysokosé¢ | Szerokos¢ | zamoco W nadprozu i progu Na stojaku
wania
Do 150 4 Nie mocuje si¢
Po jednym punkcie w
150200 6 nadprozu i progu w 7> Kazdy stojak w 2 punktach
szerokos$ci okna w odleglosci ok. 33cm
Do 150 Po 2 punkty W nadproju i od nadproZa iok. 35cm
progu, rozmieszczone od progu.
Powyzej 8 symetrycznie w
200 odleglosciach od pionowej
krawedzi o$cieza, rownej
1/3 szerokosci okna
Do 150 4 Nie mocuje si¢
Po jednym punkcie w Kazdy stojak w 3 punktach:
150+200 8 nadprozu i progu w 2 - w odlegtosci 33cm
szerokos$ci okna od nadproza;
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Powyzej Po 2 punkty w nadprozu i - w Y2 wysokosci;
150 progu, rozmieszczone - w odlegtosci 33cm od
Powyzej 10 symetrycznie w dolnej czgsci oscieza.
200 odlegtosciach od pionowe;j
krawedzi o$cieza, rownej
1/3 szeroko$ci okna

» Ustawienie okna nalezy sprawdzi¢ w pionie i w poziomie oraz dokona¢ pomiaru
przekatnych. Dopuszczalne odchylenie od pionu i poziomu nie powinno by¢
wieksze niz 2mm na 1m wysokosci okna, jednak nie wigcej niz 3 mm na catej
dhugosci elementow oscieznicy. Odchylenie o$cieznicy od plaszczyzny pionowej nie
moze by¢ wieksze niz 2mm. Roznice wymiaréw przekatnych nie powinny by¢
wigksze niz 2 mm przy dlugosci przekatnej do 1, 3mm — do 2m, 4mm — powyzej 2m
dhugosci przekatne;.

» Po ustawieniu okna nalezy sprawdzi¢ sprawno$¢ dziatania skrzydet przy otwieraniu
1 zamykaniu. Skrzydta powinny rozwiera¢ si¢ swobodnie, a okucia dziala¢ bez
zahamowan 1 przy zamykaniu dociska¢ skrzydta do o$cieznicy.

» Zamocowane okno nalezy uszczelni¢ pod wzgledem termicznym.

» Po osadzeniu i zamocowaniu okna nalezy przystagpi¢ do osadzania systemowych
parapetow z PVC.

5.4.Inne elementy.

» Montaz innych elementdw — $ciany harmonijkowe, $cianki HPL, rolety, wytaz
dachowy — montowac zgodnie z wytycznymi dostawcy / producenta urzadzen.

DZIALANIA ZWIAZANE Z KONTROLA BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.
6.2. Kontrola jakosci materiatow i wyrobow.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0gdélne zasady Przedmiaru Robot.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

Podstawowa jednostka przedmiaru dla prac objetych niniejsza ST jest 1m? powierzchni
stolarki.

7.2.0gdlne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbioréw Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.
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8.2. Odbior Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.3. Odbior koricowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

8.4. Odbior montazu stolarki.
Odbior montazu stolarki obejmuje sprawdzenie:
» Prawidlowosci osadzenia elementow w konstrukcji budynku;
» Doktadnos¢ uszczelnienia o$cieznic elementdw z oSciezami otworow drzwiowych;
» Prawidlowos¢ dziatania elementéw ruchomych i urzadzen zamykajacych;
» Zgodnos$¢ wbudowanych elementow z Dokumentacja Projektowa.

8.5.Badanie jakosci wbudowania.
W trakcie odbioru nalezy sprawdzi¢:
» Stan i wyglad osciezy pod wzgledem rownosci, pionowosci i spoziomowania.
» Rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposob osadzenia elementow.
» Uszczelnienie przestrzeni mi¢dzy o$ciezami i wbudowanym elementem.
» Stan 1 wyglad wykonczenia wbudowanych elementow na zgodno$é
z Dokumentacja i ST.
» Prawidlowo$¢ dzialania czg¢$ci ruchomych elementu.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

10.2. Dokumenty zwiqzane.

» Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych tom I
,, Budownictwo Ogdlne”.
» Zalecane normy:
- Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie
(PN) 1 branzowe (BN),

CALOSC OPRACOWANO Z ZASTOSOWANIEM LEGALNEGO OPROGRAMOWANIA KOMPUTEROWEGO:
- Microsoft WORD - Certyfikat legalnosci nr X08-19081

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawem autorskim — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik ustaw nr
24 7z dn. 23 lutego 1994r). Zwielokrotnianie egzemplarzy, odsprzedaz, lub jakiekolwiek inne wprowadzenie do
obrotu oraz opracowanie bez zgody autoréw jest zabronione
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